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项目名称：工程实训中心学院购并联机械手操作系统采购项目
招标方：上海工程技术大学资实处

2015年4月16日
招标文件
招标项目名称：工程实训中心学院购并联机械手操作系统
采购项目
发标时间：2015年4月16日星期四
一、    投标邀请
招标方式：
受用户委托和对采购项目的要求，本职能处室对工程实训中心学院购并联机械手操作系统采购项目进行公开招标。具体技术要求见附件。
兹邀请合格投标人以密封标书的形式前来投标，标书一式二份，用单独的信封密封，并在信封上标明投标单位及投标项目名称，为确保标书的时效性和可行性，以专人送达为宜。
1．              投标地点：上海工程技术大学资实处物资供应中心（行政楼B111室）
2．              投标截止时间：2015年4月22日12：00，逾期收到或不符合规定的投标文件不予接受。
3．              开标时间和地点：2015年4月下旬，采取公开开、评标，地点：校资实处。
4．              开、评标结果由资实处具体人员通知投标单位。
5．              凡需对本次招标提出咨询的供应商，请在2015年4月22日前与资实处物资供应中心联系。
6．              本招标方地址：上海市龙腾路333号    邮编：201620
7．              联系人：高 丹    电话：67791017
附：     招标要求
该系统要求采用机器人进行糖果遥控抓取应用以及机械部件智能视觉识别并且装配的工作，设计开发采用遥控杆操控机器人抓取糖果、机器人自动换手抓功能、自动智能视觉抓取零部件、力传感器功能进行机械部件的装配工作、机器人柔性装配演示系统、机器人附加轴导轨控制功能系统。采用先进的机器人、工业控制最新技术，触摸屏选择机器人需要服务的工位，机器人利用换手盘技术自动切换上相应的手抓，并且运行到将要服务的工位，人工通过围栏外部的操控杆遥控机器人，机器人会根据操控杆的方向而进行移动，当操控机器人要达到想要的位置后，按下抓取按钮，机器人将在该位置下降，下降到位后自动打开夹爪并且抓取糖果，机器人自动运行至糖果出料口，糖果自行落到围栏外部的料盒内；人工通过触摸屏选择转配工位后，机器人切换相应的手抓并且运行至装配工位，机器人利用智能视觉系统进行零部件的抓取，然后机器人将抓取的零部件自动装配到对应的工装上，直至一个产品全部装好，装配过程中机器人采用力传感器和柔性先进技术进行装配，避免由于位置误差导致装配过程中零件压坏，充分显示柔性技术在装配工作中的应用功能。系统配有周期停止功能和排空功能，以便于下一次再启动；机器人系统要充分考虑安全因素，充分考虑并避免可以导致学生实验实训安全的隐患，围栏要配有安全门锁以及安全光栅，并在人工操作区域伸手可及的位置放置紧急停止按钮；机器人与设备之间要充分考虑相互之间的安全互锁，避免机器人和周边设备在自动运行的时候发生干涉和碰撞现象；机器人手抓设计要稳定可靠，可靠抓取工件；视觉系统要配有外部光源，保证无论白天和晚上正常运行。
该系统与工程实训中心机器人实验室中现有机器人自识别生产搬运系统互相配合工作，需要设备开发商进行整体优化设计并充分考虑教学应用的方便与安全。
主要配置：

机器人自动糖果遥控抓取以及视觉装配系统主要包含机器人、视觉系统、视觉光源、机器人手抓、机器人换手盘、遥控操控杆装置、安全光栅、自动装配工装、机器人移动导轨、机器人操作台面、电气控制系统、机器人围栏以及安全门锁等。
机器人自动糖果遥控抓取以及视觉装配系统主要元器件清单如下表所示，需要供货方进行系统安装与调试。

	序号
	名称
	分类
	数量

	1
	机器人系统
	机器人M-10iA(负载10KG)
	1

	
	
	机器人控制柜LR-MAITE
	1

	
	
	PROCESS IO模块
	1

	
	
	机器人示教器(彩色中/英文)
	1

	
	
	Internet板卡
	1

	
	
	机器人软件
	1

	
	
	2人次上海FANUC本部一周培训
	1

	2
	机器人视觉系统
	机器人2DV视觉系统软件
	1

	
	
	机器人2D VISION视觉相机
	1

	
	
	机器人2D视觉电缆
	1

	3
	视觉光源
	LED光源以及电源
	1

	4
	机器人Profibus板卡
	Profibus板卡
	1

	5
	机器人压力传感器
	10KG机器人压力传感器
	1

	6
	换手盘
	10KG机器人换手主盘
	1

	
	
	10KG机器人换手辅盘
	2

	
	
	主盘换手插头
	1

	
	
	辅盘换手插头
	2

	
	
	换手支架
	1

	7
	机器人手抓
	机器人手抓
	2

	
	
	电磁阀及配件
	2

	
	
	机器人DRESS管线及支架
	2

	8
	电气控制柜
	电气控制柜
	1

	9
	2米机器人附加轴导轨
	机器人附加轴电机
	1

	
	
	附加轴伺服放大器
	1

	
	
	附加轴电缆
	1

	
	
	减速机
	1

	
	
	坦克链
	1

	
	
	齿轮(日本进口KHK)
	1

	
	
	齿条(日本进口KHK)
	1

	
	
	轴承座
	1

	
	
	导轨基座
	1

	10
	装配台面及框架
	装配台面及框架
	1

	
	
	SOFT FLOAT测试机构
	1

	
	
	钣金
	1

	
	
	装配工装夹具
	1

	
	
	机加工
	1

	
	
	有机玻璃
	1

	11
	安全围栏
	围栏
	1

	
	
	门开关
	2

	12
	安全光幕
	安全光幕
	2

	
	
	光幕支架
	1



1

