
上海工程技术大学
机械学院视觉图像采集系统采购项目
招标文件

项目名称：机械学院视觉图像采集系统采购项目
招标方：上海工程技术大学资产处

2016年6月28日
招标文件
招标项目名称：机械学院视觉图像采集系统采购项目
发标时间：2016年6月28日星期二
一、    投标邀请
招标方式：
受用户委托和对采购项目的要求，本职能处室对机械学院视觉图像采集系统采购项目进行公开招标。具体技术要求见附件。
兹邀请合格投标人以密封标书的形式前来投标，标书一式二份，用单独的信封密封，并在信封上标明投标单位及投标项目名称，为确保标书的时效性和可行性，以专人送达为宜。
1．              投标地点：上海工程技术大学资产处物资供应中心（行政楼B111室）
2．              投标截止时间：2016年7月4日12：00，逾期收到或不符合规定的投标文件不予接受。
3．              开标时间和地点：2016年7月上旬，采取公开开、评标，地点：校资产处。
4．              开、评标结果由资产处具体人员通知投标单位。
5．              凡需对本次招标提出咨询的供应商，请在2016年7月4日前与资产处物资供应中心联系。
6．              本招标方地址：上海市龙腾路333号    邮编：201620
7．              联系人：高丹    电话：67791017
8. 有下列情形之一的，视为无效投标。
1）未按招标文件规定密封并标注投标项目的；
2）未按投标文件截止时间之前送达的；
3）未附有公司营业三证复印件且加盖公章的；
4）不符合国家、学校规定以及招标文件中规定的。

附：     招标要求
1、工业相机一（8个）
分辨率：不低于1280*1024；帧率：不低于15fps；芯片：1/2CMOS；像元尺寸：5.2um*5.2um；曝光时间：119us~1s；AD位数：10；颜色：黑白；数据接口：USB2.0；镜头接口：C/CS；相机尺寸：不低于53×54×54mm；WinXP、 Win7 环境下的开发工具及演示程序和源代码；驱动支持： DirectX、 Twain、 Matlab、 OpenCV、 LabView、 Halcon；开发包支持 VC、 VB、 C++Builder、 Delphi SDK；具有MVCapture 视觉图像采集软件 

2、工业相机二（8个）
分辨率：不低于640*480；帧率：不低于120fps；芯片：1/6 CMOS；像元尺寸：3.75um*3.75um；曝光时间：30~540000us；AD位数：12；颜色：黑白；数据接口：千兆网口；镜头接口：C；相机尺寸：29×35×46.9mm；重量：不高于50g；支持断点续传功能；机身自带缓存功能；支持交叠外触发功能；驱动支持：Microvision SDK 或兼容 GigE Vision 的第三方软件；支持 Windows XP、 Win7 32/64位下程序开发工具

3、工业相机三（8个）
分辨率：不低于4608*3288；帧率：不低于7fps；芯片：1/2.3CMOS；像元尺寸：1.4um*1.4um；曝光时间：100~1310000us；AD位数：12；颜色：彩色；数据接口：千兆网口；镜头接口：C；相机尺寸：29×35×46.9mm；重量：不高于50g；支持断点续传功能；机身自带缓存功能；支持交叠外触发功能；驱动支持：Microvision SDK 或兼容 GigE Vision 的第三方软件；支持 Windows XP、 Win7 32/64位下程序开发工具

4、工业镜头（8个）
焦距：8mm；光圈：F1.4；相机接口：C；最大兼容靶面：1/2寸；
5、显微镜头（8个）
倍率：0.35~2.25X；工作距离：85~90mm；1/2寸视场范围：2.9*2.2~18.3*13.7；相机接口：C；最大兼容靶面：1/2寸
6、环形光源（8个）
上口内径：65mm；上口外径：77mm；下口内径：48mm；上口外径：85mm；功率：2.9W；颜色：白色；电压：12V；含控制器
7、背光源（8个）
外形尺寸：180*180*12mm；发光面积：150*150mm；功率：2.9W；颜色：红色；电压：24V；含控制器
8、同轴光源（8个）
外形尺寸：95*70*70mm；上口：60*60mm；下口：67*62mm；功率：21W；颜色：白色；电压：24V
9、固定支架（8个）
兼容环形光源、同轴光源等固定；尺寸：380*260*30mm
10、OpenCV标定板（8个）
类型：棋盘格；材质：光学玻璃；图案阵列：13×12；图案尺寸(mm) ：3×3；中心距(mm) ：3；尺寸精度误差：<0.01mm；两面平行度误差：<0.05mm；网格有效面积：39mm×36mm；网格颜色：黑色；网格线平行度误差：<20角秒；网格线垂直度误差：<20角秒；水平线与基准边平行度误差：<30秒；外形尺寸(mm) ：50×50×2
11、Halcon标定板（8个）
类型：实心圆阵列；材质：光学玻璃；图案阵列：7×7；圆尺寸(mm) ：φ2；中心距(mm) ：4；图形尺寸精度(mm) ：0.001；图形位置精度(mm) ：0.001；线条精度(mm) ：0.001；外形尺寸(mm) ：50×50×2
12.视觉处理系统（6套）
嵌入式软、硬件结构、保证系统高稳定性和可靠性、适应工业现场环境应用；体积小巧，能方便的与生产线设备连接，系统操作简单、方便、易于检测人员掌握；可以配套多种高性能机器视觉检测工具软件，适应各种工业视觉图像检测；插槽接口：PCI-E；I/O接口：USB2.0接口×4（2前面板+2后面板）； USB3.0接口×2（后面板）；HDMI接口×1；WIFI接口×1；VGA接口×2；PS/2接口×1；网络接口×1；音频接口×5（2 前置+3 后置）； CPU：不低于I3 4130；内存：不低于4G DDR3 1600；硬盘：不低于500G；扩展接口：PCI-E ×16；19寸品牌显示器；无线键盘、鼠标。
13. 视觉软件
基于OpenCV的大量机器视觉实验；可提供实验源码；完成尺寸测量、缺陷检测、智能匹配等实验；高校视觉相关专业开展机器视觉教学实验，培养机器视觉基础应用、算法研究人才；配套软件说明书和实验指导书；提供教育部高等学校指导教材。
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